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Sillage des nageurs anguilliformes a la surface
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De nombreux organismes aquatiques nagent pres de la surface de 'eau, générant une grande diversité
de sillages et de motifs d’ondes. Dans cette étude, nous analysons les sillages produits par des serpents
nageurs. En comparant les sillages observés chez ces serpents & un modele numérique basé sur la théorie
de la réponse linéaire de Havelock [1], nous démontrons que la structure des sillages capillo-gravitaires
est déterminée par des parametres du mouvement en slalom : la vitesse linéaire caractéristique (U),
Pamplitude d’oscillation (Y3) et la fréquence angulaire (wp,).

L’analyse des conditions de résonance des ondes générées par un corps ondulant révele que les com-
posantes instationnaires du sillage capillo-gravitaire émergent pour des vitesses U inférieures a la vitesse
de phase minimale des ondes capillo-gravitaires, en raison du décalage de la condition de résonance [2].
Cette transition engendre la présence pics secondaires sur la trainée d’onde.

Ces résultats offrent un nouvel éclairage sur la dynamique des sillages capillo-gravitaires et enrichissent
notre compréhension de la nage en surface des organismes aquatiques.
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Figure 1. Résumé graphique
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